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Specjalisci Misji: 

Karen L. Nyberg (1), specjalista misji 
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Akihiko Hoshide (1), specjalista tadunku (JAXA) 
Gregory Chamitoff (1), In ynier poktadowy ISS 

Gregory Chamitoff jest cztonkiem Ekspedycji 17 
i zmieni Garrett’a Reisman’a przybytego na ISS 
z misj^ STS-123, ktory wraz z pozostat^ zatog^ 
wroci na ZiemiQ. 



Zatoga STS-124 pozuje do wspolnego zdjQcia 

(NASA) 


CELE MISJI 


G townym celem misji wahadtowca 
Discovery (STS-124) bpdzie 

dostarczenie na Mipdzynarodow^ Stacjp 
Kosmiczn^ kolejnych czQsci japonskiego 
laboratorium Kibo - modutu Pressurized 
Module (PM), ktory zostanie zacumowany do 
Harmony, oraz manipulatora Remote 
Manipulator System (JEMRMS). PM zostanie 
przyt^czony do lewego portu Harmony, 
nast^pnie b$dzie miat monta ELM-PS 
(dostarczonego podczas misji STS-123) 
z zenitalnego portu Harmony na zenitalny port 
Kibo. Manipulator JEMRMS z osprzptem 
przymocowany zostanie do portu na module 
PM. W zwi^zku z tymi pracami Mike Fossum 
i Ron Garan wykonaj^ przynajmniej dwa 
spacery kosmiczne. 

NASA planuje wyniesc na orbitp caty 
kompleks JEM w trzech lotach: 

1. Kibo Experiment Logistics Module 
Pressurized Section (ELM-PS) - dot^czony do 
spodniego w$zta modutu Harmony - marzec 
2008 w czasie misji STS-123, 

2. Pressurized Module (PM), Remote 
Manipulator System (JEMRMS) - maj 2008 
(misja STS-124), 

3. Exposed Facility (EF) - marzec 2009 (misja 
STS-127). 

Pressurized Module (PM) 

PM (ang. Pressurized Module) - gtowny 
komponent Kibo, modut hermetycznie 
zamkni^ty - "pod cisnieniem". Wewn^trz PM 
sktad powietrza, cisnienie, temperatura 
i wilgotnosc bpd^ podobne jak na Ziemi. Sam 
modut ma ksztatt walca z dwoma w^ztami 
cumowniczymi: horyzontalnym, za pomocg. 
ktorego zamontowany zostanie do Harmony; 
oraz wertykalnym, do ktorego zamontowany 
zostanie ELM-PS. Jest tak e wypowa ony 
w sluz§ powietrzng., dzi§ki ktorej b§dzie 
mo na tatwo wymieniac niektore pojemniki 
z materiatami doswiadczalnymi na platformie 
badawczej EF. Rownie przy PM 
zamontowany zostanie manipulator JEMRMS. 
Modut Kibo ma na wyposa eniu 23 przedziaty, 



Docelowa konfiguracja ISS po wykonaniu misji 

(NASA/JAXA) 



Pressurized Module 


Exposed Faci]ity 
CEF) 


Exper i merit Log i st i cs \1odu I e 


Inter-orbit Conmunication System(ICS) 


-Fsnnsert Sent inn'hi M-FSl 


Ukonczony kompleks KIBO 
(JAXA) 



KIBO PM 
(JAXA) 





z czego 13 zawiera urz^dzenia monitoruj^ce 
przebie doswiadczen a pozostate 10 
przeznaczone jest na same obiekty 

doswiadczen (5 z tych ostatnich u ywac 
bpdzie NASA, 5 pozostatych NASDA). Jako 
sktadniki doswiadczen, wewn^trz modutu 
zainstalowane s^ zbiorniki z helem, 

dwutlenkiem w§gla i argonem. 

Japanese Experiment Module Remote 
Manipulator System (JEMRMS) 

JEMRMS to manipulator z osprz^tem, ktory 
przymocowany bpdzie do portu na module 
PM. Postu y do przemieszczania ekwipunku 
z i do platformy EF oraz modutu ELM-ES. Na 
system JEMRMS sktadaj^ sip: 

rami§ gtowne (Main Arm) - 
wyspecjalizowane do przenoszenia ci§ kich 
tadunkow; jest wyposa one w kamerp 
telewizyjn^, ktora pozwala astronautom 
monitorowac przeprowadzane operacje 

z wn^trza modutu PM. Dtugosc 9,9 metra 
i udzwig 7 ton. 

- mate rami§ o wysokiej precyzji (Small Fine 
Arm) mo e bye przyt^czane do konca 
ramienia gtownego; przeznaczone do 
wykonywania precyzyjnych operaeji 
i przenoszenia matych tadunkow. Dtugosc 1,7 
metra i udzwig 300 kg. 

- konsola RMS - to stanowisko sterowania 
dzwigiem umieszczone wewn^trz PM. 

Obydwa ramiona maj^ szesc zgipc (stawow) 
i pozwalaj^ wykonywac ruchy podobne do 
ludzkiego ramienia i maj^ 6 stopni swobody. 
Sterowanie odbywac sip bpdzie poprzez 
kamer§ i monitory w konsoli umieszczonej 
wewn^trz PM. JEMRMS wedtug planow ma 
bye u ywane na orbicie przez wi§cej ni 10 
lat. W razie ewentualnego uszkodzenia lub 
awarii musi wi§c bye naprawiane. Zostato 
zaprojektowane tak, e mo na je naprawiac 
na zewn^trz w przestrzeni kosmieznej jak 
rownie wewn^trz staeji. 



RamiQ gtowne JEMRMS 
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Start wahadtowca Discovery STS-124 
(STS124-S-031) 



Nowy zbiornik oddala si§ od promu 
(S124-E-005043) 



Discovery podczas lotu 
(STS124-S-039) 


LAUNCH DAY 
FLIGHT DAY 1 


W ahadiowiec Discovery wystartowat zgodnie z planem, 31 maja 2008r. Podczas 
koncowego odliczania do startu nie wyst^pity adne problemy i przebiegato ono bardzo 
gtadko. Start miat miejsce o godzinie 21:02:11.970 UTC. Po 8 minutach i 32 sekundach 
zostato wykonane wyt^czenie silnikow gtownych (Main Engine Cutt-Off - MECO), a 18 sekund 
pozniej odrzucony zostat zewn^trzny zbiornik paliwa ET. W czasie T+14 minut wyt^czony 
zostat APU. Wahadiowiec wszedt na zaplanowana orbitQ, a zatoga rozpoczQta przygotowania 
do normalnego lotu orbitalnego. Start przebiegat bez wi^kszych problemow. Po 27 minutach 
od startu awarii ulegta zapasowa jednostka elektroniki systemu przesuwaj^cego dyszQ lewego 
systemu OMS, ale awaria ta nie powinna miec wptywu na dalszy przebieg misji. OMS mogt 
dziatac bez zapasowego systemu, ale zdecydowano o jego zablokowaniu i stosowaniu do 
manewrow tylko prawego OMS. Lewy OMS miat natomiast zostac normalnie u yty podczas 
deorbitacji. Zastosowany zbiornik paliwa byt pierwszym zbudowanym wedtug zalecen 
powstatych po katastrofie Columbii. Kamera zainstalowana na zbiorniku zarejestrowata 5 
wydarzen utraty pianki izolacyjnej, w tym 3 spore odtamki odrywaj^ce s\q od zbiornika. 
Pierwszy kawatek oderwat si§ od zmienionej konstrukcyjnie rampy lodowo - mrozowej 
ostaniaj^cej przewody cisnieniowe i kable po 18 sekundach od odt^czenia silnikow SRB. Inny 
fragment zostat zaobserwowany 34 sekundy po oddzieleniu SRB, a nastQpny - wiQkszy od 
pierwszego, ale pochodz^cy z tego samego obszaru - po 3 minutach i 30 sekundach od 
startu. Jeden z fragmentow mogt uderzyc w orbiter. Fragmenty pianki odpadty jednak w czasie 
kiedy wahadtowiec znajdowat si§ poza g^stymi warstwami atmosfery i nie stanowity 
wiQkszego zagro enia, ale utrata izolacji byta wiQksza ni we wczesniejszych startach. Analiza 
sytuacji wymagata kilku dni. W czasie startu zanotowano wyj^tkowo du e uszkodzenia 
wyrzutni. W tunelu odprowadzaj^cym gazy oderwato siQ wiele ptyt aroodpornych 
o wymiarach 7 x 25 metrow. 














FLIGHT DAY 2 


P ierwszy czerwca byt pierwszym petnym 
dniem astronautow na orbicie. Gtownym 
zadaniem dnia byt ogolny przegl^d stanu 
ostony termicznej wahadtowca oraz 
przygotowania do cumowania. W przypadku 
tej misji oglpdziny ostony termicznej po starcie 
byty ograniczone z powodu braku systemu 
sensorow wysi^gnika orbitera (Orbiter Boom 
Sensors System - OBSS) w tadowni. W czasie 
tego lotu nie umieszczono go w tadowni 
poniewa z powodu du ego modutu JEM Kibo 
nie byto ju na ten system miejsca. OBSS 
znajdowat sip na stacji, zostat tarn 
pozostawiony podczas misji STS-123 
wahadtowca Endeavour i po cumowaniu mogt 
zostac zastosowany do dodatkowych 
inspekcji. Przegl^d podczas 2 dnia lotu zostat 
przeprowadzony za pomoc^ manipulatora 
orbitera (Remote Manipulator System - RMS). 
Astronauci zastosowali kamep przy jego 
zakonczeniu do obserwacji kraw^dzi skrzydet 
i obszaru nosowego orbitera. Pozwalato to na 
ogolny ocenp stanu ostony, ale kamera RMS 
nie mogta wytapac uszkodzen w matej skali, 
ktore mo e wykryc kamera i skaner laserowy 
OBSS. Zastosowac mo na tez byto tylko 
kamerp zakonczenia RMS, kamera przy jego 
tokciu byta zablokowana i planowano j^ u yc 
dopiero podczas monta u JEM Kibo. Z tego 
powodu, oraz ograniczeniom wynikaj^cym 
z ruchomosci ramienia i obecnosci drzwi 
tadowni nie mo na byto sfotografowac 
w wysokiej rozdzielczosci catej dtugosci 
kraw^dzi skrzydet. Nie zaobserwowano 
adnych ewidentnych uszkodzen. Dane 
z kamery RMS, zdjpcia ze startu, zdjpcia z ET 
po oddzieleniu, oraz zdjpcia wahadtowca 
podczas obrotu przed cumowaniem pozwalaty 
na catkiem dobr^ ocenp stanu ostony 
wahadtowca. Ponadto Fossum i Garan 
przygotowywali skafandry kosmiczne 
przeznaczone do wykorzystania podczas 3 
spacerow kosmicznych wokot ISS. Ponadto 
rozwini^ty zostat pierscieh cumowniczy 
sytemu dokowania orbitera (Orbiter Docking 
System - ODS) oraz zainstalowano w nim 
kamery utatwiaj^c^ cumowanie. Wykonany 
rownie zostat przegl^d gondoli systemu 
OMS. Znaleziono jedno nieznacznie zagi^cie 
rogu arkusza izolacji cieplej, ale nie stanowito 



Specialistka misji Karen Nyberg, poktad Discovery 
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Specjalisci Mike Fossum i Akihiko Hoshide 

(S124-E-005146) 



Karen Nyberg na gornym poktadzie wahadtowca 
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Mark Kelly, dowodca STS-124 na gornym poktadzie wahadtowca 

(S124-E-005407) 


ono problemu. Astronauci odpowiadali rownie na pytania zadawane przez reporterow 
w Minneapolis i Bryan w stanie Texas. Tymczasem na Ziemi wykonana zostata analiza 
zewn^trznego zbiornika paliowa wykonanych przez kamerQ w dolnej cz§sci orbitera 
(w miejscu gdzie do wn^trza orbitera wchodzg. linie paliwowe). Zdj^cia pokazaty kilka matych 
obszarow gdzie nast^pita utrata pianki, ale nie znaleziono adnych du ych uszkodzen. 
Obszary z ktorych pochodzity fragmenty zaobserwowane podczas startu mogty nie bye 
widoczne z powodu rotaeji zbiornika i oswietlenia, a tarze mogty bye zastoni^te rampami. 



Akihiko Hoshide na gornym poktadzie promu Ken Ham, pilot w misji Discovery STS-124 

(S124-E-005413) (S124-E-005149) 

























































FLIGHT DAY 3 



Mi^dzynarodowa Stacja Kosmiczna 
(S124-E-005521) 



Akihiko Hoshide spradza odlegtosc do ISS 

(S124-E-005570) 



Dowodca Mark Kelly pracuje na poktadzie Discovery 

(S124-E-005585) 


D rugi czerwca byt dniem cumowania 
wahadtowca Discovery do 

Mipdzynarodowej Stacji Kosmicznej. Operacje 
spotkania rozpoczpty sip odpaleniem silnikow 
wahadtowca w odlegtosci 9.2 mil od ISS. Po 
zbli eniu si§ do stacji rozpocz^t si§ manewr 
obrotu wahadtowca (Rendezvous Pitch 
Maneuver - RPM), zastosowany po raz 
pierwszy podczas lotu ULF1 (misja STS-114 
wahadtowca Discovery). Zostat on wykonany 
w odlegtosci 600 stop od stacji. Polegat on na 
wykonaniu petoego obrotu wokot osi 
poprzecznej promu, tak aby astronauci 
znajduj^cy sip na ISS mogli wykonac zdjpcia 
ostony termicznej przy u yciu aparatow 
cyfrowych uzbrojonych w obiektywy 400 i 800 
milimetrow (rozdzielczosc odpowiednio 3 i 1 
cal). Zdj^cia wykonali Volkov (800 mm) 
i Reissan (400 mm). Zdjpcia zostaty przestane 
na Ziemi§ i szczegotowo przeanalizowane. Po 
zakonczeniu obrotu prom rozpocz^t zbli anie 
si§ do ISS. Nastopnie z w§ztem cumowniczym 
cisnieniowego t^cznika PMA 2 przy przednim 
wQzle cumowniczym moduto Harmony zetkn^t 
si§ pierscien cumowniczy systemu ODS i oba 
pojazdy zostaty pot^czone. Dokowanie miato 
miejsce o godzinie 18:03 UTC i przebiegato 



STS-124 w pobli u ISS, widoczny system OMS 

(S124-E-005577) 















bezproblemowo. Obyto w czasie gdy oba 
statki przelatywaty na wysokosci 210 mil nad 
potudniowym Pacyfikiem. Po otworzeniu 
wtazow i krotkiej ceremonii powitalnej oraz 
odprawie bezpieczenstwa na statek Soyuz 
TMA-12 przeniesiony zostat profilowany fotel 
Chamitoffa. W ten sposob stat sip on oficjalnie 
cztonkiem Ekspedycji 17, natomiast Reissman 
dot^czyt do zatogo wahadtowca. Ponadto do 
sluzy Quest przeniesione zostaty skafandry 
EMU. Mike Fossum i Ron Garan spQdzili noc 
w sluzie powietrznej Quest gdzie obni ono 
cisnienie. Miato to na celu usuni^cie azotu 
z krwi i przygotowanie organizmu na pierwszy 
spacer kosmiczny zaplanowany na nastQpny 
dzien. 



Powitanie zatogi STS-124 przez Ekspedycjp 17 

(S124-E-005615) 



Greg Chamitoff fotografuje przez okno Discovery 
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Ron Garan spogl^da przez okno wahadtowca 
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Mark Kelly oraz Garrett Reisman pomagaj^ astronautom w skafandrach, sluza Quest 

(S124-E-005912) 


FLIGHT DAY 4 

rzeciego czerwca wykonany zostat 
pierwszy spacer kosmiczny misji STS- 
124, czyli EVA 1, ktorego zasadniczymi celami 
byto odzyskanie OBSS pozostawionego na 
ISS w czasie misji 1JA (lot STS-123 
wahadtowca Endeavour), przygotowania JEM 
Kibo do monta u, oraz testy techniki 
oczyszczenia SARJ ITS S3/S4. Astronauci 
Mike Fossum i Ron Garan opuscili poktad 
stacji poprzez sIuzq Quest o godzinie 16:22 
UTC. RozpoczQcie spaceru opoznilo siQ o 50 
minut z powodu problemow w systemie 
komunikacyjnym w skafandrze Fossuma. Po 
rozpoczQciu spaceru astronauci przygotowali 
narzQdzia oraz sprawdzili nowe r^kawice 
zawieraj^ce wstawki odpornego na 
uszkodzenia materiatu TurtleSkin na palcach. 
Wprowadzono je w celu unikni^cia uszkodzen 
rQkawic, ktore miaty miejsce podczas 
wczesniejszych spacerow na ISS. NastQpnie 
astronauci rozdzieli sip. Ron Garan udat siQ 
na kratownic^ ITS PI gdzie rozpocz^t 
zwalnianie mocowan zaczepionego tam 
OBSS. Natomiast Fossum pracowat przy 
ramieniu RMS wahadtowa Discovery, gdzie 
odblokowai kamer^ przy jego tokciu. Po 
odblokowaniu kamery Fossum wykonat 
przegl^d mechanizmu cumowniczego 



Ron Garan w skafandrze EMU, Quest 
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Ron Garan i Mike Fossum przed rozpoczQciem EVA 
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Astronauta Akihiko Hoshide operuje ramieniem promu 

(S124-E-005916) 



Kibo JPM podtgczony do ramienia Canadarm2 

(S124-E-005921) 


Harmony przy ktorym instalowany bpdzie JEM 
Kibo. Potem Fossum udat sig na kratownicg 
ITS PI, gdzie dot^czyt do Garana. Razem 
zwolnili mocowania OBSS. Prace te 
przebiegaty bardzo sprawnie i astronauci 
nadrobili stracony czas. Spacer przebiegat 20 
minut przed planem. OBSS zostat odt^czny od 
ITS PI i pochwycony przez ramig CanadArm2 
stacji sterowane przez Akihiko Hoshide 
z wngtrza laboratorium Destiny. Wtedy 

Fossum odt^czyt kable zasilaj^ce zestaw 
sensorow. Nastppnie OBSS zostat 

przekazane ramieniu RMS wahadtowca 

sterowanemu przez Karen Nyberg. Ramig 
RMS przeniosto OBSS w pozycjg parkingowg.. 
Po odt^czeniu OBSS astronauci udali sip do 
tadowni wahadtowca Discovery, gdzie 
rozpoczpli przygotowania modutu Kibo do 
monta u. Fossum i Garan Zdjgli ostong dwoch 
okien w przedniej czgsci JEM Kibo, oraz 8 
oston jego mechanizmu cumowniczego. 
Nastgpnie zwolni bolce mocuj^ce nowy modut 
w tadowni oraz odt^czyli kable zasilaj^ce 
modut od czasu startu do aktywacji (Launch to 
Activation Calbe - LAC). Potem astronauci 
wrocili na kratownicp stacji i udali sip do 
uszkodzone ztgcza SARJ ITS S3/S4. Fossum 
zaaplikowat smar Braycote na pokryty 
opitkami metalu pierscien SARJ i zastosowat 
skrobak do zbierania opitkow. Nastppnie 
przetart powierzchnig pierscienia szmatkg^ ze 
smarem. Zaobserowat, e powierzchnia 
pierscienia nie jest gtadka i znajdujg^ sip w niej 
wgtpbienia. Garan przeinstalowat natomiast 
zdemontowane wczesniej to ysko 5 (Trundle 
Bearing Assembly 5 - TBA-5), jedno z 13 
takich w mechanizmie SARJ. Po wykonaniu 
testu oczyszczenia SARJ astronauci powrocili 
do sluzy Quest poruszaj^c sip po strukturze 



Ken Ham przy pulpicie sterowania ramieniem Karen Nyberg i Akihiko Hoshide, Discovery 

(S124-E-006029) (S124-E-005968) 

















Ron Garan przemieszcza si§ po module Kibo JPM 

(S124-E-006127) 


Ron Garan pracuje na zewn^trz stacji 
(S124-E-006035) 








Kibo Japanese Pressurized Module 
(S124-E-6127) 


Ron Garan trzyma si§ modutu Kibo JPM 
(S124-E-006038) 

Mipdzynarodowej Stacji Kosmicznej. Spacer 
kosmiczny EVA 1 zostat zakonczony petnym 
sukcesem o godzinie 23:10 UTC i trwat 6 
godzin i 48 minut. Zostat przeprowadzony 


w 42 rocznicp pierwszego amerykanskiego spaceru kosmicznego wykonanego przez Eda 
Whitea podczas misji Gemini 4. Jeszcze w czasie trwania spaceru rozpocz^t sip monta 
modutu JEM Kibo. Laboratorium to zostato pochwycone za pomoc^ ramienia CadaArm2 
poprzez interfejs danych i mocy (Power and Data Grapple Fixture - PGDF) i wyci^gnipty 
z tadowni o godzinie 20:37 czasu uniwersalnego. CadaArm2 byt wtedy zakotwiczony w porcie 
PDGF na powierzchni modutu Harmony, Ramieniem sterowali Akihiko Hoshide i Karen 
Nyberg. Po serii manewrow JEM Kibo zostat przeniesiony w pobli e lewego mechanizmu 
cumowniczego (Common Berthing Mechanism - CBM) modutu Harmony. Tam zaskoczyta 
seria automatycznych rygli, ktora fizycznie pot^czyta najnowsze laboratorium ze struktur^ 
Mipdzynarodowej Stacji Kosmicznej. Pot^czenie nast^pito o godzinie 23:01 UTC. Procedura 
monta u zostata zakonczona o godzinie 23:42 UTC. Tymczasem na Ziemi trwaty analizy 
stanu ostony termicznej wahadtowca. Zdecydowano, e dodatkowe badania wybranych 
obszarow za pomoc^ OBSS zaplanowane na 5 dzien lotu nie s^ wymagane. Znaleziono tylko 
4 interesuj^ce obszary, ale uszkodzenia te byty bardzo niewielkie i nie stanowity problemu. 
Oszacowanie stanu ostony termicznej nie byto jednaj jeszcze kompletne. 











Ken Ham i Mark Kelly montuj^ elementy wyposa ema w otwartym module Kibo JPM 

(S124-E-006272) 


FLIGHT DAY 5 

zwartego czerwca prace na ISS byty 
skoncentrowane wokot naprawy toalety 
w rosyjskiej cz§sci stacji i aktywacji modutu 
Kibo. Na pocz^tku dnia o godzinie 10:27 a.m. 
CDT Oleg Kononenko wykonat naprawy 
toalety w module Zvezda. Wymienit pomp§ 
odprowadzaj^c^ mocz, ktora popsuta sip 
pottora tygodnia przed rozpoczQciem lotu. 
Nowa pompa zostata dostarczona na 
poktadzie wahadtowa Discovery. Naprawa 
przebiegta bez problemow. W tym czasie 
trwaty te przygotowania do otwarcia modutu 
Kibo. Astronauci podt^czyli 2 kable zasilaj^ce, 
4 zt^cza kabli systemu kontroli temperatury, 2 
linie danych, 2 linie audio - wideo, 1 system 
bezprzewodowej komunikacji audio, 1 
magistrale danych o wysokiej szybkosci, 1 
kabel ethernet, oraz zawory systemu 
chtodzenia. Pozwolito to na aktywacji kanatu 
B zasilania i chtodzenia. Modut Kibo zostat 
w ten sposob dot^czony do systemu zasilania 
i chtodzenia stacji. Do tej pory JEM Kibo byt 
zasilany za posrednictwem ramienia 
CanaArm2. Po aktywacji kanatu B CanaArm2 
zostat odt^czony od PDGF na powierzchni 
Kibo. Wtazy pomi^dzy modutami Harmony 
i Kibo zostaty otworzone przez Akihiko 
Hoshide i Karen Nyberg. Nastppnie po 



Mike Fossum pracuje na poktadzie promu Discovery 

(S124-E-006181) 



Ron Garan podczas sprawdzania planu zaj^c 

(S124-E-006184) 


































Mark Kelly podczas prac w module Kibo JPM 

(S124-E-006275) 

skontrolowaniu stanu atmosfery cata 9- A ± x 1AWA . .. 

Astronauta JAXA Akihiko Hoshide w module Kibo JPM 

osobowa zatoga po raz pierwszy weszta do (S124-E-006277) 

nowego modutu. Po otworzeniu Kibo 

astronauci rozpoczQli jego pocz^tkowe wyposa anie. Z modutu JEM ELM PS przeniesione 
zostaty regaty kontroluj^ce podstawowe funkcje nowego elementu - zasilanie, chtodzenie 
i komunikacjQ, a tak e stacja do sterowania ramieniem JEM RMS. Ponadto w czasie dnia 
astronauci wymienili elementy systemu usuwaj^cego dwutlenek w§gla (Carbon Dioxide 
Removal Assembly - CDRA) w amerykanskiej cz§sci stacji. Wykonane zostaty te testy 
sensorow OBSS. Przetrwaty one pobyt na stacji w dobrym stanie. Ron Garan i Mike Fossum 
sp^dzili noc w sluzie powietrznej Quest przed spacerem kosmicznym EVA 2 zaplanowanym 
na kolejny dzien misji. 



Specjalista misji Akihiko Hoshide, monta w Kibo JPM Mark Kelly i Akihiko Hoshide w Kibo JPM 

(S124-E-006279) (S124-E-006285) 




































FLIGHT DAY 6 

i^tego czerwca przeprowadzony zostat 
drugi spacer kosmiczny misji STS-124, 
EVA 2. Zasadniczym celem spaceru byta 
konfiguracja Kibo i JEM RMS. Astronauci Ron 
Garan i Mike Fossum opuscili sluzp Quest 
ubrani w skafandry EMU o godzinie 15:04 
UTC. Spacer rozpocz^t sip pol godziny przed 
planowanym czasem. Po skonfigu rowan iu 
narzgdzi astronauci udali sip po powierzchni 
modutow stacji na koniec modutu Kibo. Tam 
zainstalowali dwie kamery. Nastgpnie usungli 
arkusze izolacji termicznej ze stawow 
ramienia JEM RMS. Potem udali sig na gorng. 
sciang Kibo, gdzie przystgpili do przygotowan 
zenitalnego wgzta cumowniczego do przyjgcia 
modutu JEM ELM PS, ktorego relokacja 
z gornego wgzta Harmony byta zaplanowana 
na nastgpny dzien. Z mechanizmu CBM 
zostata zdjgcia izolacja, oraz usunipte 
zabezpieczanie startowe. Po skonfigurowaniu 
CBM astronauci zainstalowali izolacjp cieplng 
na bolach ktore mocowaty modut JEM Kibo 
w tadowni wahadtowca Discovery. Po 
zakonczeniu prac przy module JEM Kibo udali 
sig na kratownicg stacji. Tam rozluznili 
mocowania zbiornika azotu (Nitrogen Tank 
Assembly - NTA) uktadu chtodzenia, ktorego 
wymiana byta przewidziana na EVA 3. 
Ponadto zdemontowali niesprawng kamerg. 
Po wymianie zasilacza we wngtrzu stacji 



Mike Fossum pracuje na zewn^trz stacji 
(S124-E-006335) 



Mike Fossum podczas prac konstrukcyjnych 

(S124-E-006334) 




Mike Fossum podczas prac konstrukcyjnych 

(S124-E-006334) 








kamera ta byta przeznaczona do ponownego 
zainstalowania na zewn^trz kompleksu 
podczas EVA 3. Pod koniec spaceru kontrola 
misji dodata jeszcze jedno zadanie - szybka 
inspekcj§ zt^cza SARJ kratownicy ITS P3/P4 
w celu jego porownania z niesprawnym SARJ 
ITS S3/S4. Po tymczasowym zdemontowaniu 
izolacji cieplnej Fossum wykonaf zdjpcia 
mechanizmu, na ktorym ztadowaty si§ smugi 
smaru, ale nie widac byto sladow uszkodzeri. 
Stan SARJ byt bardzo podobny do zastanego 
w czasie wczesniejszych inspekcji w zesztym 
roku. Nastppnie astronauci rozpoczpli powrot 
do sluzy Quest. Spacer kosmiczny EVA 2 
zostat zakonczony o godzinie 22:15 UTC. 
Trwat 7 godzin i 11 minut. Zakonczyt si§ 
petnym sukcesem. W trakcie dnia astronauci 
przenosili do Kibo dalsze regaty z JEM ELM 
PS. Po potudniu wtazy pomi^dzy JEM ELM 
PS i Harmony zostaty zamkniQte przed jego 
przeniesieniem na w§zet cumowniczy Kibo 
nastQpnego dnia. Ponadto dalej 
kontynuowana byta konfiguracja systemow 
Kibo i jego konsoli do sterowania JEM RMS. 



Mike Fossum, EVA 2 
(S124-E-006402) 



Mike Fossum i Ron Garan, EVA 2 
(S124-E-006361) 



Ron Garan pracuje przy Kibo JPM 
(SI 24-E-006383) 



Mike Fossum i Ron Garan przy Kibo JPM, EVA 2 

(S124-E-006385) 



Mike Fossum podczas EVA 2 
(SI 24-E-006586) 




FLIGHT DAY 7 

zostego czerwca wykonana zostata 

relokacja modutu JEM ELM PS 
z zenitalnego w§zta cumowniczego modutu 
Harmony do zenitalnego w§zta cumowniczego 
modutu JEM Kibo. Przed relokacja rami§ 

CanadArm2 zostato przet^czone z PDGF na 
module Harmony na PDGF na MBS 
znajduj^cym si§ na gtownej kratownicy stacji. 

We wnQtrzu stacji astronauci usunQli 

uszczelniacze pot^czenia pomiQdzy Harmony 
i JEM ELM PS. JEM ELM PS zostat nastQpnie 
pochwycony przez ramie CanadArm2 poprzez 
interfejs PDGF i odt^czony od Harmony 
o godzinie 19:16 UTC. Ramieniem sterowali 
Greg Chamitoff i Karen Nyberg. NastQpnie 
zostat powoli przeniesiony w pobli e 

mechanizmu cumowniczego JEM Kibo. 

Przenoszenie w obszarze 30 stop pomi^dzy dwoma w^ztami cumowniczymi trwato 42 minuty. 
Po zetkni^ciu si§ obu mechanizmow cumowniczych CBM i zablokowaniu zautomatyzowanych 
bolcow JEM ELM PS znalazt si§ w swojej ostatecznej lokalizacji w strukturze stacji. Miato to 
miejsce o godzinie 19:54 czasu uniwersalnego. NastQpnie zatoga wykonata pocz^tkowe testy 




Karen Nyberg i Mike Fossum 
(SI 24-E-006650) 




Ken Ham, pilot STS-24 pracuje w Kibo JPM 

(S124-E-006792) 


szczelnosci pot^czenia. Testy te byty 
kontynuowane w nocy, a wejscie do 
przeniesionego modutu byto przewidziane na 



Japonski modut Kibo JEM 
(S124-E-006734) 


Greg Chamitoff montuje wyposa enie w Kibo JPM 

(S124-E-006793) 







































nastQpny dzien misji. W czasie dnia trwaty 
rownie przygotowania do aktywacji 
manipulatora JEM RMS. Akihiko Hoshide 
aktywowat stanowisko sterowania JEM RMS 
i zwolnit blokady ramienia przed pierwszymi 
testami. Blokady zostaty nastppnie ponownie 
aktywowane. Miato to na celu usuni^cie 
ewentualnych naprp eh, ktore mogty powstac 
w obrpbie ramienia podczas startu. Inni 
cztonkowie zatogi kontynuowali przenoszenie 
wyposa enia i konfigurowanie wn^trza JEM 
Kibo. Tymczasem na Ziemi rozwa ano 
dot^czenie do planu EVA 3 pobrania probki 
smaru zaobserwowanego w zi^czu SARJ ITS 
P3/P4 podczas EVA 2. Miatoby to na celu 
okreslenie miejsca pochodzenia smaru, ale 
decyzja w tej sprawie nie zostata jeszcze 
podjpta. Smar prawdopodobnie pochodzit 
z jednego lub kilku mechanizmow TBA, ale nie 
byto to pewne. Astronauci mogliby rownie 
u yc aparatu z teleobiektywem do 
fotografowania przednich kraw^dzi skrzydet 
wahadtowca Discovery, poniewa w trakcie 
RPM zaobserwowano zwi^kszone odczyty 
z sensorow uderzenia w kraw^dziach 
skrzydet. Byto to jednak zadanie niskiego 
priorytetu. 



Karen Nyberg pracuje w Kibo JPM 
(S124-E-006894) 



Modut Kibo JEM, rownie widoczny Progress 

(S124-E-006862) 



Kibo JLM podt^czany do JPM 
(S124-E-007090) 



Greg Chamitoff i Karen Nyberg ustawiaj^ Kibo JLM 

(S124-E-006858) 

































FLIGHT DAY 8 



WnQtrze Japonskiego modutu Kibo JEM 
(S124-E-007017) 



Akihiko Hoshide cwiczy w laboratorium Destiny 


(S124-E-007613) 



Akihiko Hoshide i Karen Nyberg pracuj^ Kibo JPM 

(S124-E-007617) 


S iodmego czerwca zatoga wykonata serip 
testow ramienia JEM RMS. Testy objpty 
zakonczenie ramienia i polegaty na zaciskaniu 
i rozluznianiu mechanizmu chwytaj^cego. 
Wykonali je astronauci Akihiko Hoshide 
i Karen Nyberg. Ponadto godzinp pozniej 
nieznacznie rozto ono rami§ w celu 
odstonipcia pokryc cieplnych i zabezpieczen 
startowych jego stawow i kamery, ktore 
wymagaty usunipcia podczas EVA 3. Byty to 
pierwsze ruchy tego manipulatora na orbicie. 
Zatoga kontynuowata rownie konfigurowanie 
pot^czenia pomi^dzy relokowanym JEM ELM 
PS a Kibo. Wejscie do przeniesionego modutu 
byto zaplanowane na nastppny dzien. 
Kontynuowane byto te wyposa anie wnptrza 
Kibo oraz transfer tadunkow mi^dzy 
wahadtowcem Discovery i stacjg. i odwrotnie. 
Zatoga wykonata rownie zdj^cia kraw^dzi 
skrzydet z u yciem teleobiektywu 800 mm. 
Analiza okoto 70 fotografii nie wykazata 
adnych uszkodzen. Astronauci rozmawiali 
rownie z reporterami z telewizji CNN, WCBS- 
TV z Nowego Jorku i WDAY-TV z Fargo. 
Pozniej astronauci Mark Kelly i Hoshide 
rozmawiali z uczniami z Japonii oraz 
z premierem Japonii Yasuo Fukuda, ministrem 
edukacji, kultury, nauki i techniki Kisaburo 
Tokai, dyrektorem Miraikan (Narodowe 



Mike Fossum spogl^da na ZiemiQ przez iluminator Kibo 

(S124-E-007690) 














Mark Kelly podczas prac przygotowawczych do EVA 3 Ron Garan przegl^da listQ prac dla EVA 3 

(S124-E-007727) (SI 24-E-007733) 

Muzeum In ynierii i Innowacji) Mamoru Mohri oraz Ambasadorem USA w Japonii Thomasem 
Shiefferem. Garan i Fossum przejrzeli procedury zwi^zane z trzeci spacerem kosmicznym. 
Przygotowali rownie skafandry kosmiczne i narz^dzia. Standardowo spQdzili noc w sluzie 
Quest przed tym spacerem. Tymczasem na Ziemi zdecydowano o pobraniu probki smaru ze 
zt^cza SARJ ITS P3/P4, oraz probki drobnego pytu, ktory zostat zauwa ony na fotografiach 
wykonanych podczas EVA 2 



Ron Garan i Mike Fossum przygotowuj^ EMU do wjscia w przestrzeri w nadchodz^cym EVA 3, Quest 

(S124-E-007740) 



































Ron Garan i Mike Fossum przygotowujq. sip do EVA 3 Mark Kelly i Mike Fossum w sluzie Quest 

(S124-E-007204) (S124-E-007218) 

FLIGHT DAY 9 

O ' smego czerwca zostat wykonany trzeci spacer kosmiczny misji STS-124, EVA 3. 

Astronauci Ron Garan i Mike Fossum rozpoczpli spacer ze sluzy Quest o godzinie 13:55 
UTC. Nastppnie przygotowali wyposa enie oraz zamontowali na koncu ramienia CanadArm2 
obejmg na stopy. Pierwszym zadaniem spaceru byta wymiana zbiornika azotu NTA. W tym 
celu Garan pracowat na koncu manipulatora CandArm2 ktorym sterowata Karen Nyberg 
a pomagat jej Akihiko Hoshide. Zostat za jego pomoc^ przeniesiony na praw^ strong gtownej 
kratownicy gdzie na segmencie ITS SI przystgpit do zwalniania mocowari starego zbiornika. 
W tym czasie Fossum przeszedt po powierzchni stacji na lewg^ strong kratownicy. Tam 
przystgpit do wymontowywania nowego zbiornika, znajduj^cego sip na platformie ESP-3 na 
ratownicy ITS S3/S4. Po wymontowaniu starego zbiornika Garan zostat powoli 
przemieszczony wraz z nim w okolice platformy ESP-3. Nastgpnie zaczepit stary zbiornik na 
tej platformie i odczepit nowy. W dalszej kolejnosci ponownie zostat przeniesiony wraz 
z nowym zbiornikiem na prawg. potowg kratownicy. W tym czasie Fossum przeszedt na 
kratownicQ ITS P3/P4 gdzie przystgpit do inspekcji zt^cza SARJ. Tam zdj^t izolacjp ciepln^ 
i za pomoc^ tasmy Kapton pobrat probki smaru i pytu. Po pobraniu probek i wykonaniu zdjgc 
ponownie zainstalowat arkusze izolacji termicznej. W migdzyczasie Garan zainstalowat nowy 



Ron Garan rozpoczyna EVA 3 Ron Garan na zewnqtrz ISS, EVA 3 

(S124-E-007226) (S124-E-007239) 















Ron Garan pracuje w przestrzeni kosmicznej, EVA 3 

(SI 24-E-007244) 



Ron Garan i Mike Fossum, EVA 3 
(SI 24-E-007248) 



zbiornik azotu i podt^czat kable zasilania 
i wymiany danych. Pozniej pot^czyi rownie 
linie ptynow. Fossum przeszedt nast^pnie na 
koniec modulu Kibo, a tam dof^czyf do niego 
Garan. Astronauci usunpli tam izolacjQ ciepln^ 
oraz zabezpieczenia startowe stawow 
i kamery JEM RMS. Usun^li rownie 
pozostate zabezpieczenia jednego z okien 
Kibo. Fossum rownie rozto yt ostony 
chroni^ce przed mikrometeoroidami 
i kosmicznymi smieciami. Fossum nast^pnie 
zabezpieczyt kamery JEM Kibo ktora 
wykazywata nadmiern^ ruchomosc, a Garan 
wrocit na kratownic§. Tam zaj^t si§ ponownym 
monta em kamery dostarczonej do wn^trza 
stacji podczas EVA 2 w celu naprawy. Po 
wykonaniu tych gtownych zadan spaceru 
astronauci przyst^pili do prac dodatkowych. 
Fossum zainstalowat dodatkowe arkusze 
izolacji cieplnej na zewn^trz modutu Harmony, 
a Garan udat siQ do zt^cza SARJ ITS S3/S4, 
gdzie usun^t nadal znajduj^ce siQ tam trzy 
z czterech zabezpieczen startowych. Potem 



Kibo JEM, w tie Ron Garan pracuje przy ISS 

(S124-E-007263) 



Mike Fossum obok elementow ISS, EVA 3 
(S124-E-007255) 


Mike Fossum pracuje przy module Kibo 
(S124-E-007313) 


























Ron Garan, EVA 3 
(S124-E-007322) 


oboje wrocili do sluzy Quest kohcz^c spacer 
kosmiczny o godzinie 20:28 UTC. Spacer 
kosmiczny EVA 3 zakoriczyt si§ petnym 
sukcesem i trwat 6 godzin i 33 minuty. Byt tom 
112 spacer kosmiczny w historii ISS. Ich 
catkowity czas trwania wynosit teraz 706 
godzin i 36 minut. Catkowity czas trwania 3 
spacerow kosmicznych misji STS-124 wynosit 
20 godzin i 32 minut. Fossum znalazt si§ na 
12 miejscu na liscie astronautow 
z najdtu szymi czasami EVA. Odbyt on t^cznie 
6 spacerow podczas 2 misji, co cato t^czny 
czas 42 godzin i 1 minuty. Na poktadzie stacji 
kontynuowane byto rownie wyposa anie 
modutu JEM Kibo oraz transfer tadunkow. 
Wahadtowiec Discovery zostat rownie 
oficjalnie uznany za zdolny do l^dowania. 



Mark Kelly, Karen Nyberg, Ken Ham i Mike Fossum 

(SI 24-E-007482) 



Ron Garan i Mark Kelly w sluzie Quest, EVA 3 

(S124-E-007489) 



Ron Garan i Akihiko Hoshide, Quest, EVA 3 

(S124-E-007490) 



Obie zatogi na poktadzie Discovery 
(S124-E-007545) 









FLIGHT DAY 10 


D ziewi^tego czerwca gfownym zadaniem bylo rozto enie manipulatora JEM RMS. Manewr 
rozktadania trwat pot godzony. Po testach ruchomosci ramip zostato ponownie zto one 
i wykonano testy blokad jego stawow. Podczas testow ramieniem sterowata Karen Nyberg. 
Zatoga wymienita rownie modut tadowania baterii w sluzie Quest. System te stu yt do 
tadowania wewn^trznych baterii skafandrow EMU. Wymian§ wykonali Mark Kelly i Mike 
Fossum. Ponadto otwarty zostat wtaz pomi^dzy modutem Kibo a relokowanym JEM ELM PS. 
Nastppnie astronauci po raz pierwszy od czasu relokacji weszli do JEM ELM PS. Oznaczato 
to koniec gtownych prac w japonskim kompleksie ISS zaplanowanych na t^ misjp. Garrett 
Reisman prezentowat rownie stacj§ Gregowi Chamitoffi. Inni cztonkowie zatogi kontynuowali 
przenoszenie wyposa enia pomi^dzy dwoma statkami kosmicznymi. Wszyscy astronauci 
wzipli udziat rownie w tradycyjnej konferencji prasowej. Odpowiadali na pytania zadawane 
przez reporterow z USA i Japonii. 



Akihiko Hoshide przygotowuje si§ do snu, Kibo JEM Sergei Volkov i Oleg Kononenko w Kibo JEM 

(S124-E-007983) (S124-E-007947) 






























FLIGHT DAY 11 


D ziesi^ty czerwca byt ostatnim dniem 
pobytu zatogi wahadtowca Discovery na 
Mi^dzynarodowej Stacji Kosmicznej. Rano 
zatoga konfigurowata zapasowe sterowanie 
ramienia JEM RMS. Zatoga przeniosta 
rownie probki z eksperymentow 
prowadzonych na ISS i ostatnie wyposa enie 
na poktad wahadtowca. Potem astronauci 
mieli kilka godzin czasu wolnego. Greg 
Chamitoff i Garrett Reisman po potudniu 
rozmawiali z reporterami z NBC News, KGO 
Radio i Fox News Radio. Potem w module 
Harmony odbyta si§ krotka ceremonia 
po egnania zatogi na ISS. Nastppnie zatoga 
misji STS-124 udata sip na poktad 
wahadtowca Discovery wraz z Garrettem 
Reissmannem, ktorego na ISS zast^pit Greg 
Chamitoff. Pozniej wtazy pomi^dzy promem 
kosmicznym i ISS zostaty zamkni^te. Miato to 
miejsce o godzinie 3:42 p.m. CDT. 



Panele ogniw stonecznych, zamontowane na ISS 

(S124-E-008618) 




Mark Kelly w module Kibo JEM, w tie radiator ISS 

(S124-E-008449) 



Karen Nyberg wygl^da przez iluminator modutu Kibo 


% 


(S124-E-008613) 



Nowa plakietka w sluzie Quest 
(S124-E-009832) 


Czqsc paneli stonecznych ISS na tie Ziemi 

(S124-E-008622) 











FLIGHT DAY 12 



Mark Kelly sprawdza listp polecen, Discovery 

(S124-E-009906) 



Zbli enie na Discovery, widoczny w§zet cumowniczy 

(ISS017-E-009386) 



J edenastego czerwca wahadtowiec 
Discovery odcumowat od MiQdzynarodowej 
Stacji Kosmicznej. Zatoga wykonata ostatnie 
testy szczelnosci wtazow. Ponadto 
w mechanizmie cumowniczym ODS 
zainstalowali kamerQ pomagaj^cym podczas 
odcumowania. Wahadtowiec odt^czyt si§ od 
ISS o godzinie 11:42 UTC. Odcumowanie 
miato miejsce gdy oba statki kosmiczne 
przelatywaty na wysokosci 210 mil ponad 
potudniowym Pacyfikiem w okolicy Nowej 
Zelandii. Podczas odcumowania nie nastqpity 
adne problemy. Po oddaleniu siQ od 
kompleksu Discovery wykonat manewr 
petnego oblotu stacji. Rozpocz^t siQ od pozycji 
naprzeciwko PMA 2, a nast^pnie wahadtowiec 
przeleciat nad ITS Z1, min^t tyln^ czqsc stacji 
od strony modutow rosyjskich, a nastQpnie 
przeleciat pod stacji i wrocit do pozycji 
wyjsciowej. Pozwolito to na wykonanie 
dokumentacji fotograficznej stacji w nowej 
konfiguracji - z dot^czonym do Harmony 
modutem Kibo wyposa onym w JEM RMS 
oraz z relokowanym JEM ELM PS. Po oblocie 
wahadtowiec oddalit si§ na ISS i kontynuowat 
samodzielny lor orbitalny. W dalszej kolejnosci 
zatoga zrekonfigurowata siec komputerow^ 
wahadtowca. Michael Fossum zmienit rownie 
pozycjQ ramienia RMS przed przegl^dem 
ostony termicznej. Potem zatoga wykonata 
pozniej kohcowg. inspekcj§ ostony termicznej 
za pomoc^ OBSS. Za jego pomoc^ wykonano 
skanowanie kraw^dzi skrzydet oraz obszaru 
nosowego orbitera. Przegl^d rozpocz^t sip 
o godzinie 10 a.m. CDT i zakonczyt o 2 p.m. 
CDT. Dane zebrane za pomoc^ sensorow na 
koncu OBSS nie wykazaty adnych 
uszkodzen ostony termicznej wahadtowca. 



ISS na orbicie okotoziemskiej 
(S124-E-010042) 


Moduty Kibo (po lewej) podt^czone do Harmony 

(S124-E-010186) 

















FLIGHT DAY 13 


D wunasty czerwca w pierwszej potowie 
dnia zatoga miata czas wolny. Potem 
system OBSS zostat umieszczony na brzegu 
tadni wahadtowca Discovery. Zajmowali si§ 
tym Karen Nyberg i Ron Garan. Rami§ RMS 
zostato rownie zto one i wyt^czone. Ponadto 
zatoga odpalita prawy system OMS. 
Dostosowato to orbitQ do l^dowania na 
Florydzie 15 czerwca, jesli wahadtowiec nie 
mogtby wyl^dowac w KSC podczas 2 okazji 
14 czerwca. Manewr ten zostat wykonany 
o godzinie 3:20 p.m. CDT. 



ZdjQcie grupowe 'Ascent Team' w Centrum Kontroli 

(JSC2008-E-046638) 


FLIGHT DAY 14 

T rzynasty czerwca byt ostatnim petnym dniem astronautow na orbicie. Zatoga spQdzita 
wiQkszosc dnia pakuj^c wyposa enie w kabinie wahadtowca Discovery przed 
l^dowaniem. Ponadto zatoga wykonata testy trzech systemow APU. Wykonane zostaty 
rownie testy silnikow systemu RCS. Testy przebiegty bez problemow. Po testach RCS zatoga 
zaobserwowata i sfotografowata niewielki obiekt w pobli u wahadtowca. Byt to spinacz 
utrzymuj^cy izolacjQ chroni^c^ krawpdz statecznika przed gor^cem w czasie startu. Miat on 
wymiary 1 x 1.25 cala. Zatoga wykonata zdjQcia statecznika gdzie widoczne byto bardzo mate 
przesuniQcie izolacji, ale utrata spinacza nie stanowita problemu. Na poktadzie zamontowane 
ostato specjalne le ^ce siedzenie dla Reissmanna, ktory wracat na ZiemiQ po 95 dniach 
spQdzonych na orbicie. Po koniec dnia astronauci zto yli antenQ pasma Ku (Ku-Badn 
Antenna). Udzielili rownie wywodu dla CBS News, WCBS Radio i WINS Radio. Zakonczyta 
siQ te analiza danych zebranych za pomoc^ OBSS podczas pozniej inspekcji. Nie zostaty 
odnalezione adne uszkodzenia ostony termicznej i wahadtowiec Discovery byt w petni 
gotowy do l^dowania. L^dowanie byto zaplanowane na nastppny dzien. Prognozy pogody dla 
Florydy byty optymistyczne - przewidywano rozproszone chmury na wysokosci 3000 stop 
i lekkie wiatry potnocnego wschodu o szybkosci 4 w^ztow (w porywach 6). Z tego powodu 
zapasowe miejsce l^dowania w bazie Edwards (Edwards Air Force Base - EAFB) w Kalifornii 
nie byto przygotowywane do l^dowania. 



ZdjQcie grupowe 'Orbit 1 Team' w Centrum Kontroli ZdjQCie grupowe 'Orbit 3 Team' w Centrum Kontroli 

(JSC2008-E-045663) (JSC2008-E-045829) 



Zdj^cie grupowe 'Orbit 2 Team' w Centrum Kontroli 

(JSC2008-E-045822) 


ZdjQCie grupowe 'Entry Team' w Centrum Kontroli 

(JSC2008-E-046698) 
























Moment przyziemienia na pasie w KSC 
(STS124-S-066) 


Zatoga STS-124 pozuie do zdiecia po ukonczeniu misji 

(STS124-S-079) 


Discovery z napetnionym spadochronem hamuj^cym 

(STS124-S-061) 


FLIGHT DAY 15 


LANDING DAY 


C zternasty czerwca byt dniem l^dowania 
wahadtowca Discovery. Pogoda na 
Florydzie byta dobra, wi§c wykorzystano 
pierwsz^ okazjp do l^dowania w KSC, na 
orbicie 217. Po zamkni^ciu drzwi tadowni 
zatoga odpalita silniki systemu OMS 
powoduj^ce zejscie z orbity o godzinie 
14:10:12 UTC. Manewr ten trwat 2 minuty i 34 
sekundy. Wahadtowiec nastppnie po raz 
pierwszy odczut wptyw atmosfery na 
wysokosci 400 000 stop nad Oceanem 
Spokojnym. Potem przeleciat nad zachodnim 
wybrze u Meksyku niedaleko granicy 
z Gwatemal^, Potwyspem Jukatan, Zatok^ 

Meksykansk^ na zachod od Kuby i przeci^t 
zachodnie wybrze e Florydy w okolicach 

Naples. Zbli aj^C Si§ do KSC Z potudniowego Discovery podchodzi do l^dowania w KSC 

zachodu Kelly przej^t r§czne sterowanie nad (STS124-S-070) 

wahadtowcem na wysokosci 50 000 stop 
i wykonat zwrot, ktory skierowat wahadtowiec 
na pas 15. Nastppnie bez problemu 
wyl^dowat na pasie 15 SLF (Shuttle Landing 
Facility) o godzinie 15:15:19 UTC. L^dowanie 
przebiegato bez adnych problemow. Zatoga 
wrocita do Houston nastppnego dnia. 



































PODSUMOWANIE 


M isja 1J (STS-124) trwata t^cznie 13 dni, 
18 godzin, 13 minut i 7 sekund. W tym 
czasie wahadtowiec Discovery przebyt 
dystans 5.7 miliona mil w czasie 217 orbit. 
Czas lotu kosmicznego Reissmarma wyniost 
95 dni, 8 godzin, 47 minut i 5 sekund. Misja 
zakonczyta si§ petnym sukcesem. Bez 
komplikacji na ISS zainstalowane zostato 
laboratorium JEM Kibo wraz z manipulatorem 
JEM RMS. Zgodnie z planem relokowano 
rownie modut JEM ELM PS i wymieniono 
zbiornik azotu NTA. Ponadto pomyslnie 
zakonczyty si§ testy technik oczyszczenia 
pokrytego opitkami mechanizmu SARJ 
kratownicy ITS S3/S4, co pozwalato na 
zaplanowanie procedur jego oczyszczania 
podczas kolejnych misji. Nowy modut Kibo 
znacznie rozszerzyt mo liwosci prowadzenia 
badan naukowych na stacji, a jego dot^czenie 
sprawito, e MiQdzynarodowa Syacja 
Kosmiczna jest ju ukonczona w 71 
procentach. 



Zabezpieczanie wahadtowca po locie 
(STS124-S-071) 





Holowanie promu do Shuttle Landing Facility w Kennedy Space Center 

(STS124-S-080) 
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